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3GX Setup Reference 

 

 專家 一般 入門 目前 修正 1 修正 2 修正 3 修正 4 

副翼參數 

 副翼滾轉速率調整 70 60 50 60     

 副翼總感度調整 70 70 70 70 60    

 副翼鎖定感度調整 70 70 70 70     

 副翼煞車感度調整 70 70 70 70     

 副翼 EXP 值設定 0 1 2 1 0    

升降舵參數 

 升降舵滾轉速率調整 70 60 50 60     

 升降舵總感度調整 70 70 70 70 60    

 升降舵鎖定感度調整 70 70 70 70     

 升降舵煞車感度調整 70 70 70 70     

 升降舵 EXP 值設定 0 1 2 1 0    

尾舵參數 

 尾舵自旋速率調整 70 60 50 60 70    

 尾舵總感度調整 70 70 70 70 40    

 尾舵鎖定感度調整 70 70 70 70     

 尾舵煞車感度調整 70 70 70 70     

 自旋補償 50 50 50 50     

 尾舵加速調整 0 0 0 0 10    

 反扭力補償(正/反) 0 0 0 0     

其他參數 

 希拉比例 50 50 50 70     

 貝爾比例 70 70 70 50     

 十字盤回復水平速度 60 60 60 50     

 循環螺距補償 50 50 50 50     

 自旋最佳化補償 50 50 50 50     

 循環螺距動作柔化 off off off 30 10    

 

 設定顯示部分為在 Dir 模式下偵測到的設定值. 

 集體螺距: +-   10    度 

 循環螺距: +-    8    度 

 Swash mix 值 (記下此值, 可在飛行模式下利用調整值來加速或減慢反應速度) 

 ELEV :    44/39    

 AILE :     44/44    

 Pitch :     37          T. Lock 45% 
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目前只有飛航道,故部分設定對 3D 的人而言應要再調整, 目前機子設定如下, 

 

遙控器: JR XG8, 

D/R : 100/10 

陀螺儀感度 : Head lock : 35% 

集體螺距: +-10 度 

循環螺距: +- 8 度 

Swash Mix 設定, 前為 Dir 模式下的設定值,後為飛行模式下的設定值, 這樣可以減慢滾轉速率. 

Swash Mix 值,不同遙控器有不同的值,需根據自己的控為主. 

 

ELEV : 44/44 

AILE : 44/44 

Pitch : 37 

 

3GX 感度設定約在 12 點方向.3GX 設定值先載入一般模式,再自定下列項目. 

1.副翼 EXP 值設定 :0 <-改由遙控器設定. 

2.升降舵 EXP 值設定 : :0 <-改由遙控器設定. 

3.希拉比例 : 70 <- 希拉/貝爾混控比設為較穩定的狀態. 

4.貝爾比例 : 50 

5.十字盤回復水平速度: 50  

6.循環螺距動作柔化 :10 

7.AILE, ELEV 總感度由 70->60. 

8.一般模式的自旋有點慢,尾舵有點軟,所以,把"尾舵自旋速率調整由 60->70 

9.想讓遙控器的尾舵感度提高由 35->50,所以"尾舵總感度調整" 70->50,但.遙控器鎖頭感度只到 40,

下次會把它調到 35 再來試. 

4.尾舵加速由 0->10 

 

3GX 上的 AILE/ELEV 感度旋鈕值愈大靈敏。譬如, 停懸時會前後晃, 則有下列方式可改善, 

1.降低 ELEV 感度旋鈕,一次以 10 度為單位。 

2.用電腦進 3GX 設定,降 10 單位的 ELEV 總感度。 

 

我的做法是把軟體設定,調到靈敏的邊緣,因為不可能每次飛行都帶著 NB. 

所以調較靈敏,再從 XG8 下手調慢滾轉率,加上 DR 的配合調整.這時便可以依照當時天氣狀況,透過

XG8 調整來適應. 
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副翼滾轉速率調整 

 

 

副翼總感度調整 

 

 

副翼鎖定感度調整 

 

 

副翼煞車感度調整 

 

 

副翼 EXP 值設定 
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升降舵滾轉速率調整 

 

 

升降舵總感度調整 

 

 

升降舵鎖定感度調整 

 

 

升降舵煞車感度調整 

 

 

升降舵 EXP 值設定 
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尾舵自旋速率調整 

 

尾舵總感度調整 

 

尾舵鎖定感度調整 

 

尾舵煞車感度調整 

 

自旋補償 

 

尾舵加速調整 

 

反扭力補償(正/反) 
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希拉比例 

 

 

貝爾比例 

 

 

十字盤回復水平速度 

 

 

循環螺距補償 

 

 

自旋最佳化補償 

 

 

循環螺距動作柔化 
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Castle ICE HV 80A 設定 

Normal : 油門曲線 0-60-70-85-100 , 螺距曲線: 0-50-72-86-100 

3GX 起飛最怕震動.所以 Castle 的緩起動設在 Low(2),這時一開始油門搖桿推至第二檔(25%),油門

輸出為 50%,螺距為 0度.此時要注意,要停幾秒,讓轉速跟上來,同時也讓主槳及尾旋翼甩開.這時震動減

少了,機體趨於穩定,注意因轉速不夠時,鎖尾力道可能不夠,要自己補一下尾舵.待機體穩定,油門搖桿推

至第三檔準備起飛,這樣就可以穩定起飛了.而降落時,第二檔 60%的油門也可以穩降落,不用擔心下不

來,光 600 機體重量就夠下降了. 
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